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Résumé  
 
Ma thèse a pour domaine l'intelligence artificielle distribuée. Le sujet s'intitule "Autonomous and 
Spontaneous Coordination between Smart Connected Objects".  
J'y étudie les mécanismes de coopération et de coordination, de manière décentralisée et 
autonome, entre objets connectés dans le cadre de l'Intelligence Ambiante.  
En s’appuyant sur une approche issue des Systèmes Multi-Agents, l’optimisation distribuée sous 
contraintes (DCOP), ces objets coordonnent leurs actions pour atteindre un ou plusieurs objectifs 
correspondant aux souhaits de l’utilisateur. 
Ces systèmes étant par nature hautement dynamiques, je propose plusieurs solutions pour gérer 
les changements pouvant survenir, tant au niveau de l’environnement que des agents eux-mêmes.  
En particulier, je m'attache à rendre ces systèmes résilients, afin qu’ils puissent continuer à opérer 
même dans le cas de la disparition de plusieurs agents. 
 Plusieurs mécanismes de réparation autonome du système, basés sur la réplication des décisions 
et la prise de décision distribuée, sont présentés et évalués. 
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